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Beschreibung:

ND 250 bar (25 MPa)

Hydrozylinder Baureihe ZW 2511
mit eingebautem Wegmesssystem

Hydrozylinder Baureihe ZWAS 2511
zusatzlich mit angebauter Ventilanschlussplatte AS

Storz-Hydrozylinder der Baureihe ZW 2511 bzw. ZWAS 2511 sind mit einem Weg-
messsystem ausgerustet. Dabei kdnnen Wegmesssysteme verschiedener Hersteller
ausgewahlt werden.

Die Grundkonstruktion dieser Hydrozylinder ist von unserer Normreihe ZBD 2511
abgeleitet. Die Einbaumalle entsprechen im wesentlichen der ISO 6022, DIN 24333
und VW 39D921.

Um einen breiten Anwendungsbereich abzudecken, stehen 3 Befestigungsarten
zur Verfugung. Der Nenndruck betragt 250 bar (25 MPa). Die in der Druckschrift
aufgeflhrte Zylinderreihe umfaft Kolbendurchmesser von 40 - 250 mm, wobei
jedem Kolbendurchmesser standardmanig zwei Stangendurchmesser mit den
Flachenverhaltnissen ¢ 1,6 und 2 zugeordnet sind.

Das Gehause des Wegmesssystems ist durch ein Schutzrohr gegen mechanische
Beschadigungen von aussen geschutzt.

Die gewahlten Dichtungen und die verschiedenen Kolbenstangenoberflachen und
-werkstoffe ermoglichen den Einsatz der Hydrozylinder unter verschiedensten Be-
triebsbedingungen.

Die Hydrozylinder sind wahlweise mit einer angebauten Ventilanschlussplatte liefer-
bar. Auf Wunsch kénnen die Hydrozylinder auch mit aufgebautem Proportional-
oder Servoventil geliefert werden.

Far die Ventilanschlussplatten und evtl. mitzuliefernde Proportional- und Servoventile
stehen standardmaRig die Lochbilder NG 6 und NG 10 nach ISO 4401 zur Verflgung.

Linearitatsabweichung, Systemauflésung und Reproduzierbarkeit sind aus den
Datenblattern der Wegaufnehmer ersichtlich.
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Befestigungsart A Grundbauform
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Befestigungsart MT 4 Schwenkzapfen

Hydro-Normzylinder ZW 2511
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Befestigungsart MF 3 runder Flansch am Zylinderkopf

Hydro-Normzylinder ZW 2511
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Hydro-Normzylinder ZWAS 2511
Befestigungsart A Grundbauform
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Hydro-Normzylinder ZWAS 2511

Befestigungsart MT 4 Schwenkzapfen
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Befestigungsart MF 3 runder Flansch am Zylinderkopf

Hydro-Normzylinder ZWAS 2511
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X
; o = bt
200 |128[314| 121 540 M 25 |M 100 x 3| 112| 200 306 | 306|254 65 [128 | 33 |385|195/101 38,3 56| 165 440| 5 | 45 150 |156,5| 153|171,5) 220 | 140 S 119 mmmm
4140 226 G 1% 120 m,_m &5
220 143/380 1/ 600 M42x2 M 125x 4125 225350 350 273 |65 |128|36|415|216102 49,3 60 185 490 6 46 [171|177,5| 175 192,56 240 155|152 $855
Lz 2z
160 iy | 290 G1% 135 2252
250 130|491 | 236|640 M50y 2 |M125x 4 /125| 250|385 | 385|324/ 65 |128 | 39 |475|234/104 51,3 63| 205 540| 8 | 50 [189(195,5/192,5| 210,5| 250 | 155 180 gLz
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Ersatzteilbild Kolben-@ 40 = 100 mm

1.12

Y
Y
NI l

Dichtungsvariante T/TV

1.10

Dichtungsvariante G/GV
L5 14 21 15 2.2
[ /
7
. 4

gilt fur alle
Kolben @

=2

1.6

Dichtungsvariante F

Ersatzteilbild Kolben-@ 125 + 250 mm

Dichtungsvariante T/TV

1.10
{

I
i
i
I

1.9

—

- \\\".\\\]:I\\\\\' ALRRARR RS

TRETET
A
1T

Dichtungsvariante G/GV

¥

)
1

1.4

1.4
b
\
\

T
\
Vo
“ i

P

1.5
X

|
\

1 /18 /12 sl

=)
el

I

“:II
L )

T P

Dichtungsvariante F

Ersatzteile
Dichtungen
Position | Benennung Dichtungsvariante | Anzahl Stangenfuhrungsbéander  Kolbenflhrungsbander
1.1| Abstreifer alle 1 alle Varianten alle Varianten
1.2| Nutring F 1
13 Teflond?chtung T, TV 2 Position | Kolben-s | Anzahl
1.3 | Teflondichtung B 1 Position | Kolben-o | Anzahl 15| 40+50 2
1.4| Teflondichtung alle 1 16| S5S0+63 3 15 63 3
1.7 | Stutzring alle 2 16 | 80=160 4 1.5 80 4
18 O—R!ng alle 2 1.6 | 180+ 200 5 15 100 3
1.9| O-Ring alle 2 16 | 220+ 250 4 15| 125+ 160 4
1.10| Stiitzring alle 1 15 180 5
111 | O-Ring alle 1 15| 200 4
112 | Entliftungsschraube alle 2 15 | 220 = 250 5
21| O-Ring alle 1 )
22| O-Ring alle 1

Bestellung von kompletten Dichtungsséatzen;

Stiickzahl und kompletten Typenschliissel des Hydrozylinders angeben.
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Dichtungsvarianten
Schematisch Darstellung

Stangenabdichtung Kennbuchstabe Kolbenabdichtung
EG)
Nutring aus Polyurethan und Standardausfiihrung Teflondichtung mit Runddichtring

Teflondichtung mit Runddichtring
aus Perbunan
777 7RSS SSSST 77y

pEE=== —

Teflondichtung mit Runddichtring aus
Perbunan in Tandemausfiihrung

Temperaturbereich:
Druckfliissigkeit:

Gleitgeschwindigkeit:

Temperaturbereich:

-30°C bis + 80 °C
Mineralél,
<1 mis

-30°C bis + 80 °C

aus Perbunan

I Anwendung: Universeller Industrieeinsatz
St Minimale Leckage. J | lIL
Nicht geeignet fur Haltefunktion. =~ — — — = = 7 .

Teflondichtung mit Runddichtring
aus Perbunan

S AR b
.@ __________ B Druckfliissigkeit: Mineraldl,
- V. Gleitgeschwindigkeit: <1 m/s
MW Anwendung: Servosysteme
L e 4 4’4’=‘7“_3 Nicht geeignet fur Haltefunktion. J | HL
VGV

Teflondichtung mit Runddichtring
aus Fluor-Kautschuk (FPM) in

Teflondichtung mit Runddichtring
aus Fluor-Kautschuk (FPM)

Tandemausfiihrung
T TATRRNN Ty Temperaturbereich: -20°C bis + 200 °C
@ __________ —J] Druckfliissigkeit: Mineraldl, HFD-Flussigkeiten
- N Gleitgeschwindigkeit: <1 m/s
M//k\w Anwgndung: 9 Servosysteme —
K2 e B A ;’Ié‘__‘. Hdhere Betriebstemperaturen. J I ll

Anschlusslochbilder

NG 6 ISO 4401 (DIN 24340 - AB)

NG 10 ISO 4401 (DIN 24340 - A10)

100

o 50 )
- L - 37 | s mrz a0
1 ( il
i 1 == ==
’—‘ . 1 i i ~ W "|(-1\ ) :‘.]
e - 7 Rl B < PQ\\@/Q
i iy it N [ (&) = ¥ : ] e
| e L T t ) I — A A B
| e 5 | ) @ Aro-Cai. ©
= | Y A £y 8 - o = | g - T +=y ~ sl r ”
" ] - "{ 4. ﬁ} & - : -1 Q-} i Il.\\.)
| 14 - ' ~
| & | o ' r b o (_/
] ! 1P ﬁ\ . LI_I_:__II__- - 1 i 1 @
e LN - e b
P| '
G147 _ 50 A
|32 - 54 _l__ 17
|17 404 _
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Typenschliissel 2w] fostf + 44 444 1414 1414 ]

Doppeltwirkender Hydrozylinder

Nenndruck 250 bar (25MPa)

ohne Endlagendampfung
Einbauabmessungen weitgehend nach
DIN ISO 6022, DIN 24333 und VW 39D921

Anschlussplatte

AS mit Anschlussplatte
Kolbendurchmesser in mm
Kolbenstangendurchmesser in mm

Befestig ungsarten
A Grundbauform

MT4 Schwenkzapfen (Maf XV bei Bestellung angeben)
MF3 Rundflansch, kopfseitig

Zylinderhub in mm

Dichtungsvariante

FG Standardausfiihrung, Nutring + Teflon-Gleitring / Teflondichtung
Option
TG Teflon-Gleitring in Tandem-Ausfiihrung / Teflondichtung

TVGV  Teflon-Gleitring in Tandem-Ausfiihrung / Teflondichtung
Lochbild der AnschluBplatte

0 ohne Anschlussplatte
2 NG 6 I1SO 4401 (DIN 24340-A 6)
3 NG10 I1SO 4401 (DIN 24340-A 10)
Oberflache der Kolbenstange
B Standardausfiihrung, hartverchromt
Option
C induktionsgehartet und hartverchromt
D vernickelt und hartverchromt
E mehrschicht-harverchromt

Kolbenstangenende

1 Aufengewinde
3 Aufengewinde mit montierten Gelenkkopf, siehe Druckschrift 19112
4 AuRengewinde mit montierten Schwenkkopf KS, siehe Druckschrift 19112

Kolbenstangenwerkstoff

C Standardausfilhrung, Bau-/Vergitungssstahl ~ Option: N nichtrostender Stahl (nur bei Oberflache B)
Ausfiihrung des Leitungsanschlusses

G Standardausflihrung, Whitworth-Rohrgewinde Option: M metrisches |ISO-Gewinde
Leitungsanschluss

Standardausfiilhrung Seite 1 Option: Seite 2; 3; 4 (Anschlussplatte nur Seite 1 méglich)
Entliiftung

E Standardausfiihrung, Entliftungsschraube Option: M Messschraubkupplung
Entliftung, Position

Standardausfiihrung Seite 3  Option: Seite 2; 4

Hersteller des Wegmesssystems siehe Datenblatt fiir Wegmesssystem

Typ des Wegmesssystems siehe Datenblatt fir Wegmesssystem

Stecker

0 ohne Stecker
1 mit geradem Stecker
2 mit Winkelstecker

Ausfiihrungskennzahl (wird vom Hersteller angegeben)

Bestellbeispiel: Doppeltwirkender Hydrozylinder 250 bar Nenndruck, mit eingebautem WegmeRsystem und angebauter Anschlussplatte
mit folgenden Daten:
Kolben-g 80 mm, Stangen-@ 50 mm, Befestigungsart MT4, Hub 300 mm, Dichtungsavariante FG,Lochbild der Anschluss-
platte NG 6. Oberflache der Kolbenstange B, Kolbenstangenende 1, Kolbenstangenwerkstoff C.
Ausflihrung des Leitungsanschlusses G. Lage des Leitungsanschlusses Seite 1.
Entliftung, Entluftungsschraube E, Lage der Entliftungsschraube Seite 3.
Hersteller des Wegmesssystems Balluf, Typ des Wegmesssystems BTL5-A11-...-B-S32. Mit Winkelstecker

Type: ZWAS 2511 - 80/50 - MT4 -300-FG-2-B1C-G1-E3-11-2.2
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Knicklast -Diagramm

Ermittlung der zuldassigen Ermittlung der Knicklange S
Knickbelastung Fk zul. bei den verschiedenen Einspannarten.

Erlauterung: Die Knicklange Sy ist die Lénge jenes gedachten,
beiderseits gelenkig gelagerten Stabes, der bei gleichen
Querschnittsabmessungen die gleiche ideale Knicklast wie
der untersuchte Stab hat.

1. Knicklange Sy aus Einspannart ((7)....... ®)
und Einspannlange s bestimmen.

2. Mit Hilfe von S, , Stangendurchmesser d und
Netztafel die zuldssige Knickbelastung ermitteln
(Sicherheitsfaktor im elastischen Bereich

betrédgts=4).

Beispiel (siehe Netztafel)
Einspannart
d =28 mm s =1200 mm (aus Maf-
zeichnung des Zylinders entnommen)
S, =0,7 s (siehe Einspannart @

=840 mm
Aus Netztafel ergibt sich Fi zul. = 22000 N

Fi 2yl [N] ——— -

Euler-Fall 2

& )
Sk =0,7s Sk =0,7s = =
- Ea. .
Euler-Fall 4 Euler-Fall 1 |, H 2
S 4 \
T Netztafel NN ]
& zur Ermittlung : . t
- der zulassigen N N '?\
o' ) =3 P SiE o
._:—11 gr—iglbenstangcn- @ (mm} % i ML . . ‘:h:__a_
b7 - S&—Knicklénge (mm) E \C - /\: RN
Lo =sk5 — Sf:hian‘khel‘tsg‘rafl E iR 14 LY -+ _:-;(?_ s
Mt [ T T 11 B T T1,°
d A B B I 2 L 4 t18¢¥
Sy [mm) ——J-—

Knicklastdiagramm gilt nur flir senkrechten Zylindereinbau und zentrisch
eingeleitete Kraft (ohne Biegemomente oder Querkréafte)!
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Notizen - Bemerkungen - Hinweise - Sonderwiinsche

Skizze
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Anforderungsliste fiir Hydrozylinder

Kunden-Anschrift........ccccceeieiiiiiiniccccirneeniiienns. TRIGFON/FAX.anniiiiiiicrccrrc e
............................................................................ Sachbearbeiter..........cccoiiniiinnnnninnnn.
............................................................................ Abteilung.......ccccceiiiiiiiiirr
Belastungs-Schema 13 |Erforderliche F N
Fyq Kraft EE Zylinderkrafte F2 N
Geschwindigkeit Vv max.
2 14| seitenkraft Fa N
F3 d‘ dy Schalthaufigkeit Doppelhiibe pro Min.
\ | | __ 1 J"I 18 Doppelhiibe pro Sek.
mA , [ e o wh min. + max. Uiy +
,(/ \\ f 16 Amplitut.:!e_ (@ min; @ max)
IR A Aq + zugehérige Frequenz (f) Umax + f
Bewegte
Ls - 17 | Masse kg
) AuBere Last - Temperaturbereich der Druck- R
ziehend* driickend 18 flissigkeit 9 m min....3 m max C
L3 weder driickende noch ziehende Last Umgebungs-Temperaturberelch °C
9 m min....3 m max
Zylinder-Einbaulage gewiinschte radiale Lage
der Leitungs-Anschliisse
Ansicht A Schnitt B-B
'||" ) =B 1 1
' Ansicht } $
== LH A . ] s 2 42
l H
LeB 3 3
a b c d e Stangenseite = Bodenseite
] 19 ferﬁﬁﬁ d;" Bodenseite | Stangenseite
Zylinder-Daten anschinese
min bar 20 | Kolbenstangen i
1 | Betriebsdruck e v Werketofr 3 Standard Niro
Standard ohne
2 | Kolben-@ D mm 21 | Lackierung
3 | g ” d mm Sonder
angen- d, mm Zubehor
4 | Befestigungsart
5 Hub S mm Endlagen
Hubgeschw. Virmax m/s Positionsriickmeldung
6 | max. Vomax m/s Klemmkopf
7 Druckmittel 7a_[nein
Stangendichtung Wegmesssystem
8 Abstreifer mit Angabe der
Pos.-Genauigkeit induktiv
9 | Kolbendichtung —
digital
10 | Kolbenstangenende Ultraschall O
11 | Entliftung | ja gfj“; ll nein potentiometrisch
) kapazitiv
12 Endlagen- Bodenseite o - )
démpfung Stangenseite B Do e orme s 21l e Sonden-
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Lieferprogramm

Hydro-Normzylinder

Hydro-Standardzylinder

Hydro-Teleskopzylinder

Hydro-Zylinder mit Wegmesssystemen

Prifmaschinenzylinder

_ - Sonderzylinder fiir alle Einsatzbereiche
- 23 Genormte Befestigungsteile

“D Hydraulik-Aggregate und Komponenten

Anlagenbau

\
)
ERRWurmlingen

)

W7y A

HYDRAULIKSYSTEME

Storz « Hydrauliksysteme GmbH -« Postfach 70 « D-78571 Wurmlingen
Obere Hauptstralle 64 « D-78573 Wurmlingen

Stockach Telefon: 07461 96653-0 « Telefax: 07461 96653-29
Internet: www.storz-hydraulik.de * info@storz-hydraulik.de

02.06/DS14600neu
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